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Exercice 1 : Réglage d’un correcteur PI par 2 méthodes 
 
On	considère	un	asservissement	représenté	par	le	schéma	bloc	suivant	:	

 

S(p) + 

- 

E(p) 
C(p) 

 
Extrait	du	cahier	des	charges	:	

Stabilité	:		 	 	 	 Précision	:	 	 	 Rapidité	:	 	
Marge	de	phase	>45°			 	 Ecart	statique	nul		 	 BP	à	0dB	en	boucle	

Ecart	de	trainage	<	0.1		 ouverte	:	𝜔!" > 4𝑟𝑎𝑑/𝑠)	
	
1- Quel	critère	justifie	l’utilisation	d’un	correcteur	Proportionnel	intégral	?	

Rappeler	la	fonction	de	transfert	d’un	correcteur	PI.	
 
Méthode	n°1	:	On	souhaite	 régler	 le	correcteur	 (constante	de	 temps	Ti	et	gain	K)	pour	assurer	 la	marge	de	
stabilité.	
	
2- A	 l’aide	du	 tracé	du	diagramme	de	Bode	de	 la	 FTBO	 sans	 correction,	déterminer	 la	 valeur	K1	du	gain	K	

permettant	d’obtenir	une	marge	de	phase	du	système	non	corrigé	de	50°.	
	
3- Déterminer	la	constante	de	temps	Ti1	du	correcteur	pour	maintenir	une	marge	de	phase	de	45°.	Vérifier	

que	le	gain	de	la	FTBO	est	peu	affecté	à	la	pulsation	unitaire	𝜔!".	
	

4- Tracer	alors	le	diagramme	asymptotique	de	Bode	du	système	corrigé	pour	K=1.	
	

Méthode	n°2	:	On	règle	le	correcteur	C(p)	de	façon	à	compenser	le	pôle	dominant	de	la	fonction	de	transfert	
non	corrigée.	

	
5- Déterminer	 la	 constante	 de	 temps	 Ti2	 du	 correcteur	 et	 tracer	 le	 diagramme	 asymptotique	 puis	 le	

diagramme	réel	de	Bode	de	la	fonction	de	transfert	corrigée	pour	K=1.	
	

6- Déterminer	la	valeur	K2	du	gain	K	permettant	de	respecter	la	marge	de	phase	du	système	corrigé	de	45°.	
	

7- Comparer	les	résultats	obtenus	par	les	2	méthodes	de	réglage.	
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Méthode 1 :Tracé de Bode de H(p) avec K=1 

Méthode 2 :Tracé de Bode de H(p) avec K=1 

Méthode	1	:	Tracé	de	Bode	de	H(p)	avec	K=1	

Méthode	2	:	Tracé	de	Bode	de	H(p)	avec	K=1	
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Exercice 2 : Robot de peinture industriel 
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Exercice 3 : Véhicule hybride Toyota Prius 
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