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Exercice	1	:	Palettiseur	pour	l’industrie	laitière	
	

	
	
Q1.	Construire	de	graphe	des	liaisons	du	système	et	représenter	les	figures	géométrales	B2/B0	et	B3/B0.	
	
Q2.	Écrire	les	équations	de	fermeture	géométrique	(OAB)	en	projection	dans	la	base	0.	
	
Q3.	Écrire	les	équations	de	fermeture	géométrique	(HAC)	en	projection	dans	la	base	0.	
	
Q4.	Identifier	le	paramètre	cinématique	d’entrée	et	le	paramètre	cinématique	de	sortie	du	système.	
	
Q5.	En	déduire	la	loi	entrée	sortie	du	système		y	=	f(θ2).	
	
Q6.	 Déterminer	 l’amplitude	 de	 déplacement	 (=course)	 du	 poussoir	 Δy	 =	 ymax	 –	 ymin	 en	 remarquant	 que	 les	
positions	extrêmes	haute	ou	basse	sont	obtenues	quand	𝑥!	et	𝑥!	sont	orthogonaux,	soit	θ2=±53°.	
Conclure	vis	à	vis	du	cahier	des	charges.	
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Exercice	2	:	Benne	de	camion	
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Exercice	3	:	Treilleuse	automatique	pour	vaches	
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