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Exercice	1	:	Vanne	à	boisseau	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
Exercice	2	:	Barrière	Sinusmatic	
	
	

	

	

	

	

Schéma	cinématique	2D	dans	le	plan	
(𝑂, 𝑦!, 𝑧!)	pour	𝑥! = 𝑥!	:	
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Exercice	3	:	Bras	manipulateur	du	robot	Spirit	
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Exercice	4	:	Echelle	Pivotante	Automatique	
	

	
	
	


