W7fu iy Analyser et Expérimenter les systemes

Ingénierie Systemes — Travaux Pratiques CYCLE 1

Cycle 1 Travaux Pratiques
Dossier Ressource n°1

Cordeuse de Raquettes
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Cycle 1 Travaux Pratiques

FICHE 1 - FONCTIONNEMENT

Mise en (Euvre de la Cordeuse de Raquettes oir e 1 video 1.mpa)

Capteur de force a jauges de déformation

Pupitre de commande

N Mors de tirage oy, iy \nités (Kgf ou Lbs)

Pinces i : = Changement vitesse chariot

Bloqueur rotation  Berceay
berceau

Bouton de mise en ~_ B ) 4 \
mouvement du coulisseau et ® Bouton .
= marche/arrét

A- MISE EN MARCHE :
= Appuyer sur le bouton marche/arrét.

= Régler sur le pupitre de commande la tension souhaitée : touche L pour choisir les unités, touche T
pour RAZ valeur affichée puis 3 chiffres pour entrer la valeur (15 kgf ici > 1 5 0).

B- CORDAGE D’UN BRIN DE CORDE SUR UNE RAQUETTE :
= Placer le cadre de la raquette sur le berceau.

= Prendre la corde et la serrer dans la pince 1 et _ - S—
positionner la corde pour se retrouver dans la - Figure 1
configuration figure 1.

» Tendre la corde aI'aide du mécanisme de tension.

» La corde étant maintenue tendue, positionner la pince 2
et serrer la corde avec la pince 2 pour se retrouver dans Mors
la configuration figure 2.

‘ Figure 2

C- PLACEMENT DE LA CORDE DANS LE MORS DE TIRAGE :
Le mors de tirage est constitué d’un

chariot et d’un ensemble de 2 mors  Corde
mobiles par rapport au chariot. La

corde positionnée manuellement  \1ors
doit étre bloquée par coincement mobiles
entre les 2 mors.

En cas de méconnaissance d’une commande faire appel au professeur.
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Cycle 1 Travaux Pratiques

FICHE 2 - PRESENTATION FONCTIONNELLE

Présentation Fonctionnelle de la Cordeuse de Raquettes

A- EXTRAIT PARTIEL DU CAHIER DES CHARGES DE LA CORDEUSE DE RAQUETTES :

rcq [Moqued] Exigences [ Exigerces JJ

L E— R e R
: Ulilissalion gene ale : wreguiremerts
TELLINEMENTs e ld=15 P Energiz utiizde e
TG[-"_FE dc cordage srefnes | Ted ="Le cordzuse deit : ld="14§" :
Id="7s = 7 leha sinpla o diliss1on : Teat - "L'énergie uilizSe :
Tegl ="z raquatte dolt érz : : dolt étre 'slacir que cu :
cordée en moina de 20mn”™| : secteLr” :
. i e ————— N N
. - .
........................................ S
: =
ETEQUITEMST e
e lcée ce base o e—
: lg="1" : : Hormes : :
ererlIrEments : . T-1= =, Cron ol povuwonin B W= R Coe
Cout : A '3'3,“? M ruquctp le plis : ¢ Ted="Le sysdéme doil : :
L ei=emenl pessiile e . . crorT e [ [T T . .
S ld="14 " lle mons copgranors | e EsSpeCE s nunmnes en Sl
——— . . wigueur
“"1—"'-'5 -:'”‘:'J; g : man.elles possiblz” : : : :

. cordeuse nz doit pas C s —— L —— L L
e e e . . A A .
......................... S N S

: : : : : S : : wreguircments
al g ene il Tenslon corce :
..................... . o LTSRS
: : : : ey Aytes : Coj=TE : Reglzge tansion
Sld="117 : . |Tet="0ndotpouvor ikl rpeee
| Texl =71 A cordens e doil : . |corderine raguete entra . -
. Text = "Latension dolt
. [ ———— i : : p : L
: : : : ;"da'ljfljt:_ SR : : Aheaf et 20ka © | bowvcic etre renseignee sur
..................... q ] oo | Jn pJpiirs de commarde”
Exigence Criteres Niveaux Limite
1.1 | Lacordeuse doit C1.1 | Déformation 5 mm pour une tension | Maximum
d’adapter a tout type de longitudinale du cadre de | de 250 N sur 16 cordes
ragquette ragquette
C1.2 | Rotation du berceau 360 ° Impératif
1.2 | On doit pouvoir corder C4.1 | Précision en tension Justesse 5SON<T<400N | +1%
une raquette entre 4kgf Fidélité ou répétitivité +1%
et 40kgf C4.2 | Glissement Serrage sans glissement | Impératif
et écrasement
permanent de la corde

Précision = Justesse + répétitivité (ou fidélité)
Justesse : Aptitude a donner une indication égale a la valeur de la grandeur mesurée.
Répétitivité : Aptitude a fournir des indications concordantes pour une méme valeur mesurée.
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Cycle 1 Travaux Pratiques

FICHE 3 - DESCRIPTION STRUCTURELLE ET TECHNOLOGIQUE

Description Structurelle du Systéme de Mise en Tension

A- DIAGRAMME DE DEFINITION DE BLOC DE LA CORDEUSE :

bdd [Paguet] Diagrammes Structurels [ BDD 02 - Cordeuse non didactis.é_u
eblocks
blocks ]
Sr:téme de R . Pupitre operateur S .
positionnement L Ve
de la raquette o s
: : «sysiems :
Cordeuse
220V EDF 15V CC
F'
ablocks : : : ablocks ablocks
Commande . . . Mors de tirage Capteur fin
) systéme : | de course
eblocks
E 3 - eblocks 2
sblocks Potentiomet - :
Microcontroleur linéaire y Systeme de mise LIRS
sblocks . : R . en tension de la —= Moteur CC
Hacheur cordeuse
sblocks —
bilocks
BRI Iﬁ:lul:’teur
EERHaSNI0n rouelvis sans fin
whloch «blocks
Chariot Réducteur
i poulie/chaine

A- DESCRIPTION STRUCTURELLE DU MECANISME DE MISE EN TENSION DE LA CORDEUSE :
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Cycle 1 Travaux Pratiques

ibd [Block] Systéme de mise en tension de la cordeuse [ Systéme de mise en tension de ls cordeuse ],]

: Reducteur
poulie/chaine

: Réducteur

: Moteur CC rouefvis sans fin

1 HRJ méca

F_ HRJ glec |__|__' Es EI
HR ehec |

:Ressort
compression
Ecrasement ressort

: Potentiométre

| Tension” * . . N Tansion l::] linéaire 4] :Chariut_J.]Fin course gauche
=

in course droie

g

- : Capteur fin \
l:_ Corde tirée ._: Mors de tirage de course [2]
: : - : : . : . [Fin course gauche

Fin course drode l

I I

|- LI
C- SCHEMA-BLOC FONCTIONNEL DE L’ASSERVISSEMENT EN TENSION DU SYSTEME DE MISE EN
TENSION :

__________ Cartedecommande
40 Consigne. OM) L wn®0ad e 0adl) sl (M) . Tension
d:a tension (N): c i Réducteur Pignon + Ressort + d° |

—+#{Conditionneur orrecteur+l 1 Moteur cC |—sJrouesvis sans|—»| chaine + |—| chariot + ands aN
| Hacheur | fin pOUSSOIr corde corde (N)
Umes(t) (V) .
Potentiometre| Ei(t) (m)
linéaire N

D- DisposITIF DE MESURE DE LA TENSION DE LA CORDE DU SYSTEME DE MISE EN TENSION :

Lors d’une mise en tension de la corde, le poussoir (P) se déplace vers la droite (on note Xpoussoir €
déplacement du poussoir par rapport au bati). Le poussoir écrase le ressort (R) et a donc un mouvement
relatif par rapport au chariot (C). Ce déplacement relatif noté E, est mesuré par un potentiomeétre linéaire
qui envoie a la carte électronique une tension (en V) image de la tension (force en N) dans la corde.

o
%@ Corde tendue

\Capteur de force

(ajout pédagogique) ‘—b

Chariot (C) + Mors de tirage

/ Pignon en sortie

de réducteur

Potentiométre linéaire

Chaine / Poussoir (P)

Ressort (R)

\

Xpoussoir

\
\
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Cycle 1 Travaux Pratiques

FICHE 4 - ACQUISITION

/7

Systeme d’Acquisition dédié & la Cordeuse

A- PREPARATION :

= Fixer la raquette non cordée sur le Capteur de force a jauges de déformation
berceau. Aa—

= Allumer la centrale de mesure avec
le bouton marche arrét.

= Cliquer sur I'icbne SP55.exe sur le
bureau windows pour lancer le
logiciel d’acquisition dédié a la
cordeuse.

. Bouton départ
acquisition

B- PRISE DE MESURE :
. Lancer une acquisition en cliquant

" Cllquersur«initialiser».
= Appuyer sur le bouton départ ‘ ; rale de mesure
acquisition sur la centrale de
mesure jusqu’a ce que le
décompte de temps sur le PC  Raquette noncordée
commence.
= Pendant 10 secondes la centrale va enregistrer les valeurs des paramétres mesureés.
= Automatiquement aprées ces 10 secondes la centrale va envoyer ces valeurs au PC.

Bouton marche/arrét centrale mesure

C- VISUALISATION DES MESURES :
= Visualiser les mesures a I'aide de I'interface dédiée :

Effacer mesure \MI S~ Choix de mesures a afficher
] —

1
Effectuer mesure 7!
_ — -
Aff|chermesure\hH. R

I,

Paramétre a afficher
en abscisse

= Ne pas oublier de cocher les bons
numéros de mesures a afficher.
= Cliquer sur les icones pour choisir les

Paramétres a '

paramétres a afficher. afficher en "

= Cliquer sur tracer courbe. ordonnée =

= Sur la fenétre de courbes, cliquer sur _I_J
la courbe permet de connaitre Tracer courbe g a:
abscisse et ordonnée de celle-ci. [ o

= Fermer la fenétre d’affichage pour
faire d’autres mesures. Zone icones paramétres a afficher (passer la souris sur I'icone
pour avoir la Iégende de celle-ci)

En cas de méconnaissance d’une commande faire appel au professeur.

Analyser et expérimenter les systémes — Ingénierie Systemes — TP1 Cordeuse de raquettes Page6/6




