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DOCUMENT REPONSES

Nom :

Note :

Prénom :

Observations :

Ql et Q2.
Vitesse angulaire
roues ~
ACQUERIR Chaine d’information
2 codeurs incrémentaux
Commande
manuelle »| ACQUERIR |—>
CODER [—» Commandes
Détection R let2
d’obstacles >| ACQUERIR CAN —|
5 télémeétres
Angle robot + » ACQUERIR
vitesse
angulaire robot
Roues gauches a I'arrét
—> —> —> —> AGIR . .
Robot a I'arrét
Roues
gauches
| | R . Roues gauches en mouvement AGIR
| Chaine de puissance
Roues droites a I'arrét
' Robot Oz
Robot en
L, N N |, AGIR mouvement
Roues

.

droites
Roues droites en mouvement
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Q3 et Q4.
Relation temporelle B NS B CEENTE Schéma-bloc correspondant
de Laplace
Réducteur gauche :
wg(t) = 7. wp(t)
L’équation mécanique du moteur :
dwm(t)
B wdt = Cp(t) — G- (D) — —> —>
L’équation électrique au niveau de _>®_> >
Pinduit :
Ug (t) = Ry i (£) + e (D) T
Couple moteur dans la bobine :
Cm(t) = K. i (1)
Force électromotrice :
em(t) = Kewp (1)
Q5.
Ug(p) Qq(p)
> > —>

Q6. Expression de F,(p) :
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Q7. Expression de F,(p) :
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Q8. Expression de w,(+) en absence de couple résistant :

Q9. Expression de la chute de vitesse Aw, (+00) a I"apparition du couple résistant :

Q10. Expression de H,(p) = _jf]g% :

Q1l1.

Q12. Expression de Hzi(p), Hz22(p) et Ha(p) :
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Q13. Schéma en vue de dessus :

Qi4.
Tension Uep(t) en V

’

/ \ Zone dutilisatjon du capteur

A
v
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Q15. Expression de K¢ :

Q16. Expression de K :
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Q17. Expression de FTBO(p) = _UZE;()”) :

Q18.

02 m == ————————————————————— ——————— =

0,18

0,16

0,1

0,08

Vitesse véhicule (m.s?)

0,06

0,04

0,02

15 2 2,5 3
Temps (s)

. PN 100
. p— ~___

Evolution de y(t) en fonction de la longueur de I'allée.
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