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Pilote automatique de bateau 
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Q5. 

Fermeture géométrique : 𝐎𝐄ሬሬሬሬሬ⃗ + 𝐄𝐃ሬሬሬሬሬ⃗ + 𝐃𝐎ሬሬሬሬሬሬ⃗ = 𝟎ሬሬ⃗  

Soit    −𝐚. 𝐱ሬ⃗ 𝟎 + 𝐛. 𝐲⃗𝟎 + 𝛌. 𝐱ሬ⃗ 𝟔 − 𝐑. 𝐲⃗𝟏 = 𝟎ሬሬ⃗  

En projection sur xሬ⃗ ଴ :  −𝐚 + 𝛌. 𝐜𝐨𝐬 𝛃 + 𝐑. 𝐬𝐢𝐧 𝛂 = 𝟎 

En projection sur yሬ⃗ ଴ :  𝐛 + 𝛌. 𝐬𝐢𝐧 𝛃 − 𝐑. 𝐜𝐨𝐬 𝛂 = 𝟎 

Paramètre parasite β à éliminer : 

൜
λ. cos β = a − R. sin α
λ. sin β = R. cos α − b

 ⇒ λଶ = (a − R. sin α)ଶ + (R. cos α − b)ଶ 

Soit la loi d’entrée sortie :  𝛌 = ඥ𝐚𝟐 + 𝐛𝟐 + 𝐑𝟐 − 𝟐𝐑(𝐚. 𝐬𝐢𝐧 𝛂 + 𝐛. 𝐜𝐨𝐬 𝛂)  

NB : compte tenu du paramétrage (EDሬሬሬሬሬ⃗ = λ. xሬ⃗ ଺), on retient la valeur positive de  car EDሬሬሬሬሬ⃗  et xሬ⃗ ଺ sont de même sens quelle 
que soit la position du mécanisme. 

Q6. 

Les positions extrêmes du safran sont obtenues pour α = ±35° 

AN : (=-35°) = 638,4 mm                           (=+35°) = 431,9 mm 

La course du vérin est donc  = max - min, soit     = 20,6 cm 
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Paramètre d’entrée :  

          car lié à l’actionneur (vérin) 

Paramètre de sortie :  

          car lié à l’effecteur (safran) 


