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Pilote automatique de bateau
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Fermeture géométrique : OE+ED+DO =0

Soit —a.Xg+b.yo+AX,—Ry; =0
En projection sur X : —a+AcosB+Rsina=0

En projection sur y, : b+AsinB—-R.cosa=0

Paramétre parasite B a éliminer :

{A.cosB=a—R.sin0(

2 _ (4R cin )2 )2
A.sinB=R.cosa—b:>A = (a—R.sina)* + (R.cosa—b)

Soit la loi d’entrée sortie : |)L = /a% + b2 + R%2 — 2R(a.sin a + b. cos a)|

NB : compte tenu du paramétrage (ﬁ)) = A.X,), on retient la valeur positive de A car ED et X sont de méme sens quelle
gue soit la position du mécanisme.

Q6.
Les positions extrémes du safran sont obtenues pour o« = +35°

AN: A(a=-35°) =638,4 mm Mo=+35°) =431,9 mm

La course du vérin est donc AA = Amax - Amin, SOit  |AA = 20,6 cm
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