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Figures géométrales :
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dt |, 2 1 2
d}:; g — o - No— Y — — . — N . e ¥ . —
——| =23 0AX3=|@Z2+0 X1+ -Zo|AX3=@ Y3 +0sinQ-Z2+1P-ZoAX3
at [, 3 2 1 3 1
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ZoAX3 =Zo A (cos<p X1 + sing - 57’2> = cos@ -y, — singcosO - X1
1 2 2

Vb3 = —p(a+ bsind) X1 + 17, + b - ¥, + c(Osing — Psinfcos) - 72 + ¢ (¢ + Pcosh) - 3
2 3

Ou:

Vb3 = —P(a+ bsing + csingcos) - %1 + cpcos@ - ¥, + A-Z; + b -y, + cOsing - 72 + cp - 3
2 3
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dVD 3/0

i avec, par hypothése : 1[) constant

Ip 3/0 =
Or:
Vb3 = —(a+ bsind) - x1 +1:Z1 + b0 ¥, + c(Bsing — Psinbcose) - zz +c- (¢ +1cosh) -3

0

=A% +B- 21+C Y,+D-Z2+E-y;3

2 3
Avec :
d dz — dy — N PN N N PN . N
le =9y, fj():O %0=!22/0/\y2=(0-x;+1[)-z(1)>/\y2=0-zz—1[)cos9-x1
dz
d_tZ] —.QZ/O/\ZZ—<9 X1+y- z) ., =—0-y, +sind - x1
2

dys| - R T o L o
=3 =03 0NY3 =@ Z2+ 0 -X1+Y-Zo |Ay3=—@ X3+ 0cos@-Z2+P-Zo\Y;3
at | 3 2 1 3 1

ZoAYy3 = (sin@ ‘Y, + cos0 2’2) AY3 = sinfsing - Z2 — cos0 - X5
1 3 3
Ou:

ZoANY3 =Zo A (—sin(p X1+ cosg 72> = —sing -y, — cos@pcosO - X1
1 1 2 2

dA P dB . dC .
% = —blpBCOSB - A i b6 "
== c[fsing + 0¢cosp — P(OcosOcosp — @sinbsing)| == c(p — Pbsing)
1/0 2/1 3/2
Liaison Pivot glissant d’axe (0, Z,) Pivot d’axe (B, X) Pivot d’axe (C,Z,)
normalisée J » <0 X1 1 Z2
. ¥z 0% ¢ - 72
orseur 2 3
cinématique {Viyo} = = Vo) = (Var} =
A-Zzo 0 0
OouA 1 B ¢

Expression de Vp 3,9 par composition des mouvements + champ des vecteurs vitesse

Vp3/0=Vp32+Vp2/1+Vpijo

e —

I/D,3/2 = DC/\-Q3/2 = —C-;C)3 /\(p . 22 = c('p -;1)3
3

VD‘2/1 = ﬁ/\ﬁzﬂ =(-cX3+b.2,) N0 %1 = é(csin(p-ZZ + b.51>2>
2 3

VD,l/O = VA,I/O +E4)A51/0 = 120 + (—C.})3 + b;z — a.;l) /\1])';0
1 1

Z)L'Zo—0.73/\1])'704-1])'(—1)81:119'}1—a'71>
1 1 2 2

=A1-Zo+cy (—sinecosqo Z2 + cos0 - ?3) — 1 - (bsin® + a) - %1

1 3 2
Ou:
=1Zo+cy (coqu -y, — singcos0 - 351) — - (bsind + a) - %1
1 2 2
On retrouve alors I'expression de Vp 3 o déterminée en Q3.
Ib'20+9'§1+¢'§2
1 2 3
{Vayo} =

P(a+ bsin®) %1 + 12, + b0 - ¥, + c(Osing — Psinbcosep) -Z2 + ¢ - (¢ + PcosO) - ¥
D 2 3

mnsi.fr Page 2 sur4



DS 3 - Sciences Industrielles pour I'Ingénieur

Lycée Fermat Toulouse - CPGE MPSI/PCSI

A(t) 1 I I
] ] ]
Vmax / tr=1 m.s™ : i i
_ . | |
AL = fttz_OTrJthTA(t). dt soit I'aire sous le profil i E t
de vitesse en trapéze. . >
]
Donc AA = V0 (t, + T,.) =6 m. Ams? N
] ]
] 1 ]
DOhC }\«départ = }\,O + A}\, = 12 m. A(t) i i i
] ] ]
Vmax |=====-=-=-= , ) :
1 1 ]
| | |
] 1 |
] ] ]
1 1 1
; ; ; t=
tr | T N
A(t) | | |
i i I }\,départ
]
| i A\
i i
Ao=6m e e e e e m e L L4
i i i
: : b
Phase1 Phase 2 " phase3 '
mnsi.fr Page 3 sur4



DS 3 - Sciences Industrielles pour I'Ingénieur Lycée Fermat Toulouse - CPGE MPSI/PCSI

mnsi.fr Page 4 sur4



