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CAHIER REPONSES

Nom : Note :

Prénom :

Observations :

QL.
iy} = { } {(Vop1} = { } {Vay2} = { }
A A G
Q2.
{Vay0} =
G
Q3.
463/0 = [ ] x3
[ 13
[ 1"z3
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Q4.

Accélération angulaire
gy = O (°/s?)
A

B > Temps t (s)

Vitesse angulaire
W@y = Oy (°1s")

/

> Tempst(s)

Teycle tr

Y

Position angulaire
b (°)

.

Ten:ps t(s)
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Q5.

Qs.

Q7.

Qs.

Qo.

Q10.
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Ql1.

Qil2.

Q13.
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Q1l4.
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Réponse indicizlle de la vitesse angulaire en radsis

0.2
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Q15.
Q1le.

0B ---L---b--

0164 - - -

044 ---r---
D424 ---L--

014 ---

} (l'axe des
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écanique
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helon unitaire (échelon de 1V) de I'ensemble {convertisseur + actionneur + adaptateur m
abscisses est gradué en s, I'axe des ordonnées est gradué en rad-s™).

. reponse a un ec

ct —

K,

o8 +---

Fig.31
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Q17.

Q18.

Q19.

Q20.

Q21.
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Q22. & Q23.
Diagramme de Bode de la FTBO avec k=1
40,0
20,0 ! ! i I ! m
\ ' Exirail des valeurs du diagramme de Bode de la FTBO pour K=1
— 00
= Gain Argument | Argument
% =200 asymptotique, Gain réel | asymptotique réel
= : w dela FTBO | delaFTBO | delaFTBO |DelaFTBO
8 (enrad/s) (en dB) (en dB) (en degrés) | (en degrés)
= -40,0 0.1 0,0 0,0 90,0 90,3
= 02 6,0 6,0 -90.0 -90.5
w 0,3 95 95 -90,0) 90,8
= e 0.4 120 12,0 -90.0 91,0
= 05 14,0 14,0 -90,0 91,3
] 06 156 -155 -90,0 916
i 07 -16,9 -16,9 -90,0) -91,8
08 18,1 18,0 90,0 92,1
-100,0 09 19,1 19,0 -90,0 923
1 20,0 199 -90,0) 926
-120.0 2 26,0 257 90,0 954
’ 3 295 28,8 -90,0 98,4
0,01 0,1 1 10 100 4 -32,0 -30,7 -90,0 -102,1
il 5 340 319 80,0 106,7
6 35,6 324 90,0 1129
7 36,9 325 90,0 1217
. 8 38,1 322 -90,0 -135,0
Diagramme de Bode de la FTBO pour k=1 8.1 382 322 -90,0 1367
8,2 38,3 32,1 90,0 1384
a0 83 384 32,1 90,0 -140,2
’ 8.4 385 32,1 -90,0| -142,1
85 38,6 32,1 90,0 1440
= a5 I W R AN T 1 I R A T I I R N 8,6 38,7 32,1 -90,0 -146,1
0 8.7 38,8 321 90,0 -148,2
5 8,8 38,9 32,1 -90,0 -150,3
# -800 8.9 -390 32,1 -90.0 -152,6
c 9 39,1 32,1 -90,0 -154,9
8 9.1 39,2 321 90,0 157.2
2 -1350 9.2 39,3 32,2 90,0 -159,6
= 9.3 -394 322
- 9,4 32,3
w -180,0 95 324
- 96 32,5
= 9.7 32,6
g -225.0 98 32,7
S 9,9 32,9
=4 10 -33,1
< 2700 - —y - — e kM ————— 10 33,1 -270,0 -180,0
11 35,4 -270,0 -203,0
12 38,4 -270,0 2192
-315,0
0,01 01 i 10 100

¥ )

w en rad/s

Fig.32 : Diagramme de Bode de la fonction de transfert en boucle ouverte pour un réglage du correcteur a action proportionnelle tel que k = 1
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Q24.
134+----
1T14----

1.4

[

084+ ----
084 ----
0F4----
054 ----

Fig.33 : Réponse indicielle a un échelon 1,25 rad, du systéme bouclé pour kisi.(I'axe des abscisses est gradué en s, I'axe des ordonnées est gradué en rad).

Q25.
Q26.
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